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PGN-plus-P

Universalgreifer

Zuverlassig. Robust. Flexibel.

Universalgreifer PGN-plus-P

Universeller 2-Finger-Parallelgreifer mit Dauerschmierung, groBer Greifkraft und hoher Momentenaufnahme durch
Vielzahn-Gleitfiihrung

Einsatzgebiet

Pneumatischer Universalgreifer zur Handhabung von
Werkstiicken in universellen Anwendungen. Universeller
Einsatz in sauberen bis leicht verschmutzten Umgebungen
sowie in speziellen Varianten fiir verschmutzte
Umgebungen.

Vorteile = lhr Nutzen

Robuste Vielzahn-Gleitfiihrung fiir prazise Handhabung

GroBe Momentenaufnahme maglich geeignet fiir den
Einsatz langer Greiferfinger

Schmierstofftaschen in der gesamten Vielzahnfiihrungs-
kontur sorgen fiir Prozesssicherheit und verlangerte
Wartungsintervalle

Maximale Antriebskolbenfldache fiir maximale Greifkrafte

Befestigung an zwei Greiferseiten in drei Anschraubrich-
tungen fiir universelle und flexible Montage des Greifers

Energieversorgung iiber schlauchlosen Direktanschluss
oder iiber Verschraubungen fiir universelle und flexible
Montage des Greifers

Umfangreiches Sensorzubehar fiir vielfdltige Abfragemog-
lichkeiten und Uberwachung der Hubposition

Vielfdltige Optionen zur speziellen Optimierung fiir genau
Ihren Anwendungsfall (staubdicht, Hochtemperatur,
Korrosionsschutz u. v. m.)

Sl o] = 2

BaugroRen Eigenmasse Greifkraft Hub pro Backe Werkstiickgewicht
Anzahl: 11 0.08 .. 39.8 kg 180 .. 26100 N 2..45 mm 0.9 .. 97.5 kg
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Funktionsbeschreibung

Der Kolben wird iiber Druckluft nach oben bzw. unten
bewegt.

Die schragen Wirkflachen des Keilhakens erzeugen dabei
eine synchrone parallele Backenbewegung.

(@ Vielzahn-Gleitfiihrung
Hochste Lebensdauer durch Schmierstofftaschen in der
robusten Vielzahnfiihrung sowie Aufnahme hoher Krafte
und Momente iiber groRe Fiihrungsabstiitzung

@ Grundbacke
mit standardisiertem Anschraubbild zur Adaption der
werkstiickspezifischen Greiferfinger

(® Halterung fiir Sensorik
Halterungen fiir Ndherungsschalter und einstellbare
Schaltnocken im Gehduse

® Gehduse
ist gewichtsoptimiert durch Verwendung einer hoch-
festen Aluminiumlegierung

(® Zentrier- und Befestigungsmaglichkeiten
fiir die universelle Montage des Greifers

® Keilhakenprinzip
fiir hohe Kraftiibertragung und niedrigsten Verschleif
durch groBere Schragzugflache

@ Kolben
Maximale Kraft durch maximale Flache des
Antriebkolbens
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Detaillierte Funktionsbeschreibung

Staubdicht-Version SD

Greifkrafterhaltungs-Version AS/IS

Die Option ,,Staubdicht" erhoht den Schutzgrad gegen eindringende Stoffe.
Diese kann wahlweise als fertig montierte Greifervariante bestellt werden, oder
tiber den Nachriistsatz ,,SAD PGN-plus-P" auch nachtrdglich am Greifer nachge-
riistet werden.

Die mechanische Greifkrafterhaltung stellt auch bei Druckabfall eine Mindest-
greifkraft sicher. Diese wirkt bei der AS-Variante als SchlieRkraft und bei der
IS-Variante als Offnungskraft. Das Bild zeigt die AS-Variante. Die Greifkrafterhal-
tung ldsst sich auch als Greifkrafterhohung oder fiir einfach wirkendes Greifen
nutzen.

@ Vielzahn-Gleitfiihrung © Zentrier- und
Befestigungsmaoglichkeiten
® Grundbacke
@ Keilhakenprinzip
© Halterung fiir Sensorik
© Kolben
O Gehduse
@ Greifkrafterhaltung

Einstellung der Schaltnocken bei Abfrage mit induktiven Naherungsschaltern

Eine Abfrage mit induktiven Naherungsschaltern ist standardmadRig ab BaugroRe
64 moglich. Im Auslieferungszustand sind die Positionen ,,Greifer ged6ffnet" und
.Greifer geschlossen” mit den Schaltnocken voreingestellt. Die induktiven
Sensoren sind separat zu bestellen und werden auf Anschlag ins Gehduse einge-
schoben und geklemmt.

Um eine beliebige andere Position abzufragen, zum Beispiel ,,\Werkstiick
gegriffen”, konnen die beiden Schaltnocken in den jeweiligen Grundbacken
individuell eingestellt werden.

© Schaltnocke voreingestellt fiir @ Klemmschraube zum prozesssi-
Position Greifer geschlossen cheren Fixieren des eingestellten

hal I
@ Schaltnocke voreingestellt fiir Schaltpunkts

Position Greifer gedffnet © Verstellschraube zum Einstellen
eines beliebigen Schaltpunkts

© Halter mit Klemmschraube zum
Fixieren des Sensors
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Optionale Befestigungsmoglichkeit unter dem Abdeckblech fiir kundenspezifischen Zusatzaufbau

Im Auslieferungszustand ist ein Abdeckblech am Greifer montiert. Dieses kann bei
Bedarf entfernt werden. Unter dem Abdeckblech befinden sich Gewinde und
Passungen zur Befestigung von kundenspezifischen Konstruktionen zur Realisie-
rung zusatzlicher Funktionen.

@ Zusdtzliche Zentrierung bzw. © Auswerfer-Vorrichtung mit
Abstiitzung des Werkstiicks externem Zylinder, befestigt am
Greifer

® Abdeckblech (kann entfernt
werden)
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Allgemeine Informationen zur Baureihe
Wirkprinzip: Keilgetriebe mit Flachen-Kraftiibertragung

Gehdusematerial: Aluminium
Grundbackenmaterial: Stahl

Betdtigung: pneumatisch, iiber gefilterte Druckluft nach
ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Gewadhrleistung: 36 Monate

Longlife: 30 Jahre Funktions-Garantie (Details sind online
verfiigbar)

Lieferumfang: Halter fiir Naherungsschalter, Zentrier-
hiilsen, 0-Ringe fiir Direktanschluss, Montageanleitung
(Betriebsanleitung mit Einbauerkldrung online verfiigbar)

Greifkrafterhaltung: iiber Variante mit mechanischer
Greifkrafterhaltung oder Druckerhaltungsventil
SDV-P maglich

Greifkraft: ist die arithmetische Summe der an jeder Backe
wirkenden Einzelkraft, im Abstand P (siehe Zeichnung)

Fingerlange: wird ab derselben Bezugsflache wie der
Abstand P in Richtung der Hauptachse gemessen.

Die maximal zuldssige Fingerldange gilt bis zum Erreichen
des Nennbetriebsdrucks. Bei hdheren Driicken ist die
Fingerlange proportional zum Nennbetriebsdruck zu
verringern.

Wiederholgenauigkeit: ist definiert als Streuung der
Endlage bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Werkstiickgewicht: wird errechnet bei Kraftschluss mit
einem Haftreibwert von 0,1 und einer Sicherheit von 2
gegen Rutschen des Werkstiicks bei Erdbeschleunigung g.
Bei Formschluss ergeben sich deutlich hohere zuldssige
Werkstiickgewichte.

SchlieR- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten
der Grundbacken bzw. Finger. Ventilschaltzeiten,
Schlauchbefiillungszeiten oder SPS-Reaktionszeiten sind
nicht enthalten und bei der Ermittlung von Zykluszeiten
zu beriicksichtigen.

Anwendungsbeispiel

Handhabungswerkzeug fiir die

Be- und Entladung von Roh- und
Fertigteilen mit Ausgleich ungenauer
Lageposition. Zur Signaldurchfiihrung
tiber eine Leitung wird ein Sensorver-
teiler eingesetzt.

@ Sensor-Verteiler V&

TCU-Z

® Toleranzkompensationseinheit

© Universalgreifer PGN-plus-P
@ Sensoren IN
© VUniversalschwenkeinheit SRM
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SCHUNK bietet mehr ...

Die folgenden Komponenten machen das Produkt
PGN-plus-P noch produktiver — die passende
Erganzung fiir hochste Funktionalitdt, Flexibilitat,
Zuverldssigkeit und Prozesssicherheit.

Schwenkeinheit Schnellwechselsystem Ausgleichseinheit Linearmodul

L

Backenschnellwechselsystem Fingerrohling Druckerhaltungsventil Universelle Zwischenbacke

Flexibler Positionssensor Analoger Positionssensor Magnetschalter Induktiver Naherungsschalter

® Weitergehende Informationen zu diesen Produkten finden Sie auf den folgenden Produktseiten oder unter schunk.com. Sprechen Sie uns an: SCHUNK
Technik Hotline +49-7133-103-2696

Optionen und spezielle Informationen

Greifkrafterhaltungs-Version AS/IS: Die mechanische Greifkrafterhaltungs-Version stellt auch bei Druckabfall eine Mindest-
greifkraft sicher. Diese wirkt bei der AS-/S-Variante als SchlieRkraft, bei der IS-Variante als Offnungskraft.
Hochtemperatur-Version VIHT: fiir den Einsatz in heiRen Umgebungen

Prazisions-Version P: fiir hdchste Genauigkeit

Korrosionsschutz-Version K: fiir den Einsatz in korrosionsunterstiitzenden Umgebungen

ATEX-Version EX: fiir explosionsgefdahrdete Umgebung

Staubdicht-Version SD: absolut staubdicht, erhdhter Schutzgrad gegen eindringende Stoffe

Weitere Versionen: Verschiedene Optionen kdnnen miteinander kombiniert werden.

Integrierter Sperrluftanschluss: erschwert das Eindringen von Schmutz in den Greifer
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SCHUNK Greifer PGN-plus-P

Ubersicht Zubehor
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@ PGN-plus-P
Universeller 2-Finger-Parallelgreifer mit groRer Greifkraft und
hoher Momentenaufnahme durch Vielzahn-Gleitfiihrung

Sensorik
o IN..

Induktiver Naherungsschalter mit angegossenem Kabel und
geradem Kabelabgang

© IN...-SA
Induktiver Naherungsschalter mit angegossenem Kabel und
seitlichem Kabelabgang

O IN-C80
Induktiver Ndherungsschalter, direkt steckbar

© FPS
Flexibler Positionssensor zur Abfrage von bis zu fiinf
verschiedenen, frei wahlbaren Positionen

@ APS-280
Induktiver Positionssensor zur genauen Erfassung der
Greiferbackenpositon mit analogem Ausgang

@ APS-M1S
Mechanisches Messsystem zur genauen Erfassung der
Greiferbackenposition mit analogem Ausgang

O MMS 22
Magnetschalter mit geradem Kabelabgang zur Abfrage einer
Position

MMS 22-Pi1
Magnetschalter mit geradem Kabelabgang zur Abfrage einer
frei programmierbaren Position

© MMS 22-PI2
Magnetschalter mit geradem Kabelabgang zur Abfrage zweier
frei programmierbarer Positionen

@ MMS 22-PI1-HD
MMS 22-PI1in robuster Ausfiihrung

MMS 22-PI2-HD
MMS 22-PI2 in robuster Ausfiihrung

@ MMS 22-SA
Magnetschalter mit seitlichem Kabelabgang zur Abfrage einer
Position

MMS 22-PI1-SA
Magnetschalter mit seitlichem Kabelabgang zur Abfrage einer
frei programmierbaren Position

@ MMsS-p
Magnetschalter mit geradem Kabelabgang zur Abfrage zweier
frei programmierbarer Positionen

® MMS-A
Analoger Magnetschalter mit geradem Kabelabgang zur
Erfassung der Greiferbackenposition mit analogem Ausgang
und Teachfunktion

Komplementadrprodukte

@ cws
Manuelles Wechselsystem mit integrierter Luftdurchfiihrung
zum einfachen Wechseln der Handhabungskomponenten

TCU
Toleranzkompensationseinheit zum Ausgleich von kleineren
Toleranzen in der Ebene

SDV-P-E-P
Druckerhaltungsventil zur tempordren Kraft- oder
Positionserhaltung

AGE
Ausgleichseinheit zum Ausgleich von groReren Toleranzen in
der X- und Y-Achse

ASG
Adapterplatte zur Kombination veschiedenster Automations-
komponenten im Baukasten

® M
Linearmodul mit Pneumatikantrieb und spielfrei vorge-
spannten Kreuzrollen
& HUE
Hiille zum Schutz gegen Verschmutzung
@ SAD
Staubdicht-Version Nachriistsatz
Fingerzubehor
@ UzB

Die universelle Zwischenbacke ermdglicht das schnelle,
werkzeuglose und sichere Umstecken und Verschieben von
Aufsatzbacken am Greifer.

BSWS-AR
Adapterkupplung des Backenschnellwechselsystems zum
schnellen, manuellen Wechsel von Aufsatzbacken

BSWS-B
Verriegelungsmechanik des Backenschnellwechselsystems
zum schnellen, manuellen Wechsel von Aufsatzbacken

BSWS-A
Adapterkupplung des Backenschnellwechselsystems zur
Adaption an den kundenspezifischen Finger

Kundenspezifische Finger

BSWS-ABR
Fingerrohling aus Aluminium mit Schnittstelle des
Backenschnellwechselsystems

BSWS-SBR
Fingerrohling aus Stahl mit Schnittstelle des
Backenschnellwechselsystems

BSWS-UR
Verriegelungsmechanik zur Integration des Backenschnell-
wechselsystems in kundenspezifische Finger

ABR/SBR
Fingerrohlinge aus Stahl oder Aluminium mit standardi-
siertem Anschraubbild

ZBA
Zwischenbacken zum Umorientieren der Anschraubfldche
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Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Hub pro Backe
SchlieR-/0ffnungskraft

Min. Federkraft

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Fluidverbrauch Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
Min./max. Sperrluftdruck
SchlieR-/0ffnungszeit
SchlieB-/0ffnungszeit mit Feder
Max. zuldssige Fingerldnge

Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

AbmaBe XxYxZ

Optionen und deren Eigenschaften
Staubdicht-Version

Schutzart IP

Eigenmasse
Korrosionsschutz-Version
Hochtemperatur-Version
Min./max. Umgebungstemperatur
Prdzisions-Version

[mm]
[N]
[N]
[kg]
[kg]
[cm?]
[bar]
[bar]
[s]

[s]
[mm]
[kg]

[°d
[mm]
[mm]

[kel

[°d

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft

— PGN-plus-P 240-1
PGN-plus-P 240-2
16000

— PGN-plus-P 240-1-AS
= PGN-plus-P 240-2-AS

140001
12000

=

10000

L[mm] 100

150 200 250 300 350 40O
Fingerlange

Greifkraft Innengreifen

I M. max. 280 Nm
My max. 250 Nm

Il M. max. 260 Nm

. F, max. 14000 N

Greifkraft
= PGN-plus-P 240-1
PGN-plus-P 240-2

= PGN-plus-P 240-1-IS
= PGN-plus-P 240-2-1S

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und

16000 diirfen gleichzeitig auftreten. Die Belas-

1;382 B ~_ tungen diirfen zusdtzlich zu dem durch die

100004 T~ Greifkraft erzeugten Moment auftreten.

80004 &\\“\&_‘

6000 _,_____:: ——

4000 =

z
“L[mm] 100 150 200 250 300 350 1400
Fingerlange
PGN-plus-P PGN-plus-P PGN-plus-P PGN-plus-P PGN-plus-P PGN-plus-P
240-1 240-2 240-1-AS 240-2-AS 240-1-IS 240-2-1S
318640 318641 318642 318643 318644 318645
30 17 30 17 30 17
5300/5600 9000/9500 7800/- 14000/- -18300 -114500
2500 5000 2700 5000
8.7 8.9 11.8 12 11.5 11.7
26.5 45 26.5 45 26.5 45
900 900 1300 1300 1400 1400
2.5/6/8 2.5/6/8 4/6/6.5 41616.5 416/6.5 41616.5
0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1
0.5/0.5 0.5/0.5 0.45/0.9 0.45/0.9 0.9/0.45 0.9/0.45
0.60 0.60 0.60 0.60

355 305 305 260 305 260
9.5 9.5 9.5 9.5 9.5 9.5
40 40 40 40 40 40
5190 5/90 5190 5/90 5190 5/90
0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
270 x 115 x 107 270 x 115 x 107 270x115x 163.5 270x115x163.5 270x115x163.5 270x115x163.5
1317742 1317744 1317745 1317749 1317752 1317755
64 64 64 64 64 64
9.4 9.6 12.5 12.7 12.2 12.4
1317732 1317735 1317737 1317738 1317739 1317740
1317715 1317717 1317722 1317724 1317725 1317729
5/130 5/130 5/130 5/130 5/130 5/130
1317758 1317759 1317760 1317761

® Die volle Greifkraft laut Datentabelle stellt sich unter Umstdnden erst nach einigen 100 Greifzyklen ein.
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Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer Tiefe der Zentrierhiilsen-
senen Backen ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen bohrung im Gegenstiick
beschriebenen Optionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer Sensor MMS 22...
schlieBen
@® Alternativ / zusitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkraf- s perrluf . sensorIN ...
terhaltung kann fiir Innen- bzw. AuRengreifen auch das Druckerhal- perrluftanschluss @ Anschraubung mit Passungen
tungsventil SDV-P eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr"). @ Greiferanschluss fiir kundenspezifischen Anbau

(diese Zentrierhiilsen sind nicht
im Lieferumfang enthalten)

@ Fingeranschluss
@ Passung fiir Zentrierhiilse
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Maximal zuldssige Auskragung

Lmax

Z [mm]

Y [mm] 80% L.y

Schlauchloser Direktanschluss M5

[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax €ntspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.

Greifkrafterhaltung AS / IS

N7

88

4x1. 1.1 @

86.2
105.5

163.5

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in

der Anschraubplatte gefiihrt.

Die mechanische Greifkrafterhaltung stellt auch bei Druckabfall eine
Mindestgreifkraft sicher. Diese wirkt bei der AS- / S-Variante als
SchlieRkraft, bei der IS-Variante als Offnungskraft. AuRerdem ldsst sich
die Greifkrafterhaltung auch als Greifkrafterhéhung oder fiir einfach
wirkendes Greifen nutzen.
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Staubdicht-Version

Prazisions-Version

PGN+P240/1 275 ... 335

PGN+P240/2 275 ... 309
135 _,
31, 76_,
i) ~o’ T le-o
QAI] [o-o
©

115.5

44+0.02

72) {0.05[8]
—]o.
T //1 002 C

! !

I
< 88
o o
+ 4
o™
o m
Lig] 22
(or)
\29)

@ Anschraubbild siehe
Grundversion

@ Dichtbolzen
Bei Version AS / IS

Die Option ,,Staubdicht” erh6ht den Schutzgrad gegen eindringende

Stoffe. Das Anschraubbild verschiebt sich um die Hohe der Zwischenbacke.

Die Fingerldnge ist weiter ab Oberkante des Greifergehduses zu messen.
Bezeichnung Ident.-Nr.

Staubabdeckung

SAD PGN-plus-P 240 1347587

® Die Option ,Staubdicht" kann wahlweise als fertig montierte

Greifervariante bestellt werden oder iiber den Nachriistsatz ,,SAD
PGN-plus-P" auch nachtrdglich am Greifer nachgeriistet werden.

Druckerhaltungsventil SDV-P

N\

-\

=\
o/

@ Greifer Druckerhaltungsventil SDV-P

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Empfohlener Schlauchdurchmesser
[mm]

Druckerhaltungsventil

SDV-P 07 0403131 8

Druckerhaltungsventil mit Entliiftung

SDV-P 07-E 0300121 8

SDV-P 10-E 0300109 10

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieR-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.

@ Bei Version AS /IS
@ Passung fiir Zentrierhiilse

. Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Die angegebenen Toleranzen beziehen sich nur auf die in den technischen
Datentabellen abgebildeten Varianten der Prdzisions-Versionen. Alle
anderen Varianten an Prdzisions-Versionen auf Anfrage moglich.
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Backenschnellwechselsysteme BSWS

Bsws-8 [ 28 BSWS-AR
|
BSWS-A 8 1
’—‘— 9
L 4

] .Y
L BSWS-ABR/ e | 7|
Lo BSWS-SBR BSWS-UR |

7\ e ~on)
o ~ %9
iyl
@ Greifer Kundenspezifische

Greiferfinger

Fiir den Greifer bestehen unterschiedliche Backenschnellwechselsysteme.
Detaillierte Informationen sind beim entsprechenden Produkt
nachzulesen.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Lieferumfang
BSWS-B 240 0303035 1
BSWS-A 240 0303034 2

® Es kdnnen nur diejenigen Systeme verwendet werden, die in der
Tabelle gelistet sind.

Einsatzmoglichkeiten

Baureihe BaugroRe Variante Eignung
PGN-plus-P 240 -1 (6 bar) EEER
PGN-plus-P 240 SIS0 g

bar)
PGN-plus-P 240 -2 (6 bar) | | [m]m}
PGN-plus-P 240 LASIS6 g

bar)
| [ ]]] uneingeschrankt kombinierbar
EROO Einsatz mit Einschrdnkungen (siehe Belastungsgrenzen)
oooa nicht kombinierbar

Die Belastungsgrenzen zum Beschreiben der Einsatzgrenzen sind dem
Katalogkapitel des entsprechenden Zubehdrproduktes zu entnehmen.
Bei hoherem Betriebsdruck als 6 bar muss die Eignung ebenfalls iiber die
Einsatzgrenzen gepriift werden.
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Zwischenbacken ZBA-L-plus 240 Fingerrohlinge ABR- / SBR-PGZN-plus 240
(an)
\89/4 110 20 (2x) 220
28 50 B w 2 0
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@ Fingeranschluss . Tiefe der Zentrierhiilsen- @ Fingeranschluss @ Passung fiir Zentrierhiilse
i bohrung im Gegenstiick
6) Im Lleferu“mfang ?nth'e.alten Nicht in? Lieferfmfan Die Zeichnung zeigt den Fingerrohling zur kundenspezifischen
@ Passung fiir Zentrierhiilse 8 Nachbearbeitung.
enthalten
. . . o Bezeichnung Ident.-Nr.  Material Lieferumfang
Durch die optionalen Zwischenbacken ZBA-L-plus entsteht die Mdglich- . .
keit, das Anschraubbild der Aufsatzbacken um 90° zu drehen. Dadurch Fingerrohling
kann (insbesondere bei langer Ausfiihrung) die Konstruktion und ABR-PGZN-plus 240 0300017 Aluminium 1
Fertigung der Aufsatzbacken einfacher gestaltet werden, da keine tiefen SBR-PGZN-plus 240 0300027 Stahl 1

Durchgangsbohrungen erforderlich sind.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Material Finger- Lieferumfang
schnittstelle

Iwischenbacke

PGN-plus

IBA-L-plus 240 0311782 Aluminium 210

Toleranzkompensationseinheit TCU

Abfrage der Verriegelung

Greifer konnen ohne Adapterplatte direkt montiert werden. Toleranzkom-
pensationseinheit und Greifer weisen ein identisches Anschraubbild auf,
so dass Toleranzkompensationseinheiten auch nachtraglich montiert
werden kdnnen. Bitte beachten Sie die zusatzliche Aufbauhdhe durch die
Toleranzkompensationseinheit. Details siehe Katalog Roboterzubehor.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Verriege-  Auslenkung 0ft

lung kombiniert
Ausgleichseinheit
TCU-P-240-3-MV 0324730 ja +1°/+1,5°/+1° (]
TCU-P-240-3-0V 0324731 nein +1°/+1,5°/+1°
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Induktive Naherungsschalter

@ Kabelabgang Sensor IN ...-SA
SensorIN ...

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 ®
INK 80-S 0301550

IN 80-5-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 ®
INK 80-S-SA 0301566

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-5SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-5SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M12 0301747
V4-M8 0301746
V8-M12 0301752
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Flexibler Positionssensor

Elektronischer Magnetschalter MMS

ool

Sensor FPS-S

Auswerteelektronik FPS-F5

@ Kabelverldngerung

Flexible Positionsabfrage mit bis zu fiinf Positionen.

AS-FPS-PGN-plus-P 240-1 1388834
AS-FPS-PGN-plus-P 240-2 1388840
FPS-S M8 0301704
FPS-F5 0301805
KV BG08-5G08 3P-0050 0301598
KV BG08-5G08 3P-0100 0301599

® Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S)
sowie eine Auswerteelektronik (FPS-F5) bendtigt sowie, falls
aufgefiihrt, ein Anbausatz (AS). Kabelverlangerungen (KV) sind
optional im Katalogteil ,Zubehdr" erhéltlich.

@ Kabelabgang
Sensor MMS 22...-Pl1-...

Sensor MMS 22...-Pl-...-SA

Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ®
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 ®
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Programmierbarer Magnetschalter MMS 22-PI1

Analoger Positionssensor APS-Z80

: /TN
an) o _(91)
o [

Il

I )

N4

@ Kabelabgang
Sensor MMS 22...-Pl1-...

Sensor MMS 22...-Pl1-...-SA

Positionsabfrage mit einer programmierbaren Position je Sensor und in
den Sensor integrierter Elektronik. Programmierbar liber Magnetteach-
werkzeug MT (im Lieferumfang enthalten) oder Steckerteachwerkzeug ST
(optional). Endstellungsabfrage in (-Nut montiert. Sind die Steckerteach-
werkzeuge ST in der aufgefiihrten Tabelle gelistet, kann ausschlieRlich mit
den Steckerteachwerkzeugen ST geteacht werden.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 ([ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-5-M8-PNP-HD 0301110 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.

Beriihrungslos messende, analoge Multi-Positionsabfrage fiir beliebig
viele Positionen.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
AS-APS-780-PGN-plus-P 240-1 1374185
AS-APS-780-PGN-plus-P 240-2 1374186
APS-780-K 0302072
APS-780-M8 0302070 [

® Beim Einsatz eines APS-Systems wird pro Greifer ein Anbausatz
(AS-APS-280) sowie ein APS-Z80-Sensor bendtigt. In den Randberei-
chen des Greifers kann es zu einer geringeren Aufldsung des Sensors
kommen. Nahere Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung
des Produkts.
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Analoger Positionssensor APS-M1

|

<

Sensor APS-M1S @ Verlangerungskabel APS-K
Auswerteelektronik APS-M1E

Analoge Multi-Positionsabfrage fiir beliebig viele Positionen

Bezeichnung Ident.-Nr.
Anbausatz fiir APS-M1

AS-APS-M1-PGN-plus-P 240-1 1374178
AS-APS-M1-PGN-plus-P 240-2 1374180
Analoger Positionssensor

APS-M1S 0302062

® Beim Einsatz eines APS-Systems wird pro Greifer ein Anbausatz
(AS-APS-MT1), ein APS-M1S-Sensor ( inkl. 3 m Kabel) sowie eine
Elektronik (APS-M1E) ben&tigt. Optional kann zwischen Sensor und
Elektronik ein Verlangerungskabel (APS-K) angebracht werden.
Zwischen Sensor und Elektronik betrdgt die max. Kabelldnge 10 m,
zwischen Elektronik und deren Steuerelektronik (SPS) max. 1 m.
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